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«ввинии ииичмя,п pf.toTBpnii!f>wt!w e» выскальзывание и пажимпамн-

чи с помощью стяжек. 

При создании давления в п щ о ц и л и и д р ч , шток нослчднчго пя~ 

Р^ипщавт топкятели вместе о тележкой, о на л^нте осциллографа 

в соответствующем масштабе зописипвется усилие разрыва дернины, 

и" координатной липэйке фиксировали удлинение образца . 

Кроме т о г о , при исннтапии образца нп разрыв учитывалось 

впичиие основных факторов на деформацию дернины, а именно, коли­

честв'.) поврежденных растений и корней на единицу площади, влаж­

ность и состав травостоя , расположение корней. 

Гчэрв(1отеннвя методика исследования влияния к> лесных и г у ­

сеничных ходовых систем на связность дернины в условиях торфяво-

болотных почв БССР позволяет определить влияние конструктивных 

пврвметров машины и движителя, эксплуатационных факторов и фи­
зико-механических овойотв почвы на прочность дернового покрова. 

При этом овчэиооть дернины оценивалась оледующими показателями: 

коэффициентом эадернения, максимальным напряжением, удельной 

работой, усилием для разрыва образца дорпинн. 

ОПРЕДЕЛЕНИЕ КОНТАКТНЫХ НАПГ;ТОНЧЙ ПРИ 
КОЛЕБАНИИ КОЛЕСА НА ДЕФОРМИРУЕМОМ ГРУНТЕ 

Ю.В.Чигарев (БИМСХ) 

Рассматривается режим овободного колеса ,к оси которого при-

яоженв вертикальная сила . Под действием заданной силы 

колесо совершает вертикальные колебания относительно положения 

отвтического равновесия. Предполагаем, что отрыв колесе от д е ­

формируемого полупространства не чмеет места, а силы трения в 

зоне контакта отсутствуют. 

http://www.bsatu.by/ru
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На  границе  тел  имеем  

1)  <л/Ч  °,  ,  еот  /а/*-  с/±  ;  

2)  £(а',о^)°Ь£"и  , еоли  О* а/* а  ;  

3)  0,1)  •  О  ,  если  0±а/~с**'  •  

Вертикальные  перемещении  выразим  через  гармоничные  функции  

где  ^  определяется  так  :  

о 

где  Л  -  бесселевв  функция  первого  рода,  и  ^  -

произвольные  коэффициенты,  определяемые  из  граничных  условий.  

Связь  между  напряжениями  и  перемещениями  представим  в  виде  

&  -  коэффициент  объемной  деформации.  

После  некоторых  преобразований,  в  также  в  соответствии  с  

теоремой  обращения  для  преобразования  Ханкеля,  получим  вырвженич  

для  определения  контактных  напряжений  

у  -  координата  точки  контакта ,  

*  -  известная  функция.  


